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1. PROBLEMATIQUE SCIENTIFIQUE

-

La région d’Istanbul est fortement exposée au risque sismique du fait de la présence de la

Pondard et al., 2007)

% Ou est-il bloqué, auquel cas les travaux de modélisation prédiraient alors une tres forte accumulation de
contraintes, capable de générer un séisme de magnitude supérieure a 7 (e.g. Hergert et Heidbach, 2014;
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Mesure directe des déplacements horizontaux le long
du segment de faille Istanbul-Siliviri, immergé

Silviri

Istanbul
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Installation de 2 réseaux de distancemétrie acoustique de part et d’autre

du segment Istanbul-Siliviri: 1 réseau Laboratoire Domaines Océaniques
(LDO, IUEM, Brest) + 1 réseau GEOMAR (Kiel, Allemagne)

“* Mesure de 14 lignes de base, dont

- 5 sont redondantes entre les deux réseaux.

- 7 recoupent la faille selon des directions différentes

“* Fréquence des mesures: 1h (réseau LDO) ou 2h (réseau GEOMAR)

4. DEPLOIEMENT, 28 OCTOBRE - 17 NOVEMBRE 2014 (CAMPAGNE MARSITE, NO POURQUOI PAS)
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Figure 5. Transpondeurs acoustiques utilisés pour
l'experience de distancemétrie MARSITE.
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Figure 3. Localisation des réseaux de distancemétrie acoustique
du Laboratoire Domaines Océaniques et de GEOMAR deéployeés
lors la campagne MARSITE, les 29 et 30 octobre 2014. Les
reseaux ont été installés dans une zone ou le tracé de la faille est
avere (e.g. Sengor et al., 2014) et apparait clairement sur la
bathymetrie AUV de I'lfremer. La géometrie du réseau a ete
définie de maniere a favoriser la détection de mouvements en
décrochement, et selon les contraintes imposées par la topographie
&la propagation acoustique (voir figure 4).
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en preparation sur le pont du NO
Pourquoi Pas. Les supports ont eéte
congus de maniere a s'affranchir de
l'effet de la topographie des fonds sur la
propagation acoustique. (b) Exemple de
synthese ~ d'une  simulation  de
propagation acoustique entre balises,
pour la définition de la géomeétrie du
reseau et de la hauteur des supports.
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Figure 6. Deéploiement des balises, et visite de
controle par le ROV a l'issue de l'installation des
reseaux. Les balises se sont enfoncées d'une dizaine
de cm dans les sediments meubles, et présentent une
inclinaison de 0 a quelques degrés suivant l'unite.
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5. PREMIERE RELEVE DE DONNEES, 25 AVRIL 2015 (CAMPAGNE POS484, GEOMAR): RESULTATS PRELIMINAIRES
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