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Plan

« Panoramique

» Les logiciels

» Le nouveau contexte d'utilisation sur la Flotte océanographique
« La stratégie de développement
* Focus : les activités en cours & nouveautés

 Leformat Sonar-netcdf

* Le projet Biggle

* Globe
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Traitement videos

/ | hotos
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« ADELIE est un ensemble de logiciels permettant de visualiser,
manipuler et valoriser les données enregistrées a partir des
capteurs photos et videos déployeés depuis les navires de la
Flotte Océanographique. (Notamment les capteurs des engins
NAUTILE, ROV VICTOR 6000, SCAMPI, etc. ).

Bielefeld (Allemagne). Elle propose un ensemble d’outils de
collaboration, d’annotation d'images et vidéos et
d’automatisation des taches (Machine Learning).

S BIIGLE
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Movies3D / HERMES

. HERMES
. Configuration, acquisition, diffusion et archivage des données des sondeurs monofaisceaux ER60/EK80 et multifaisceaux
ME70

«  MOVIES3D .

. Visualisation 3D en temps réel et en rejeu des données des sondeurs R

«  Outils d'analyse quantifiée et de traitement des données ";\‘\\\Q‘\\\\

. Compensation de la calibration e e
" Construction des échogrammes

. Réponse fréquentielle et angulaire

5
esfasssansessnasanmad

. Extraction de couches ou d’objets acoustiques

J P | - dul | !
vl AU o BN | ¥ Lo SRR

. Echo intégration supervisée pour la classification en écho-type
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SonarScope

« Traitement de la réflectivité des fonds
. Outil de référence pour Ifremer

»  Expertise des données des capteurs
. Quialification des équipements
. Analyses avancées des données

 Traitement des données sondeurs multifaisceaux, sonars

interférométriques et latéraux
. Extraction et mise en forme de la colonne d’eau
. Génération d’écho intégrations, de coupes
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DORIS

. Fruit d’'une collaboration entre I'lfremer et le SHOM, Doris est un logiciel

qui permet de genérer, traiter et valider des profils de CEIErE du SON eN o —————————————————
fonction de |a prOfondeur. 4 Profiles /-’ Uwsm-w_ ) - _ _ . - i r/" l-'mce?sum
] . Velosity (m/s) Temperature (°C) i
. En entrée : données capteurs (Sippican. ..) ou de bases de données statistiques (ISAS, ' C e
WOA...).
. Traitement des données = e g - E| I —
. Visualisation de I'effet de ces profils sur la réfraction et 'absorption des ondes sonores. "' '
S ial e @ R
. Export vers d'autres fichiers ou via UDP pour ensuite étre exploités par les sondeurs = oma x|
multifaisceaux ou d'autres applications scientifiques. T e . s e
http://www.doris-svp.org/ e = Sl
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GLOBE

Globe a vocation a proposer un ensemble de briques de traitements des
capteurs de la Flotte et de permettre de visualiser et corréler ces données
dans un environnement 3D

*  Globe bathymétrie
. Des données brutes SMF jusqu'a la génération de modéles numériques de terrain

e Globe colonne d’eau
. Visualisation (2D & 3D) et analyse des données acoustiques « colonne d’eau »
. Classification manuelle des zones d'intéréts

*  Globe visualisation 3D
. Un visualisateur 3D de données a la « Google Earth »
. SIG 3D adapté a nos données (acoustiques, chimiques,..) et produits (DTM,
GeoTiff, Navigation, données capteurs...)
. fonctionnalités annexes (mesures, animations, captures vidéos...)

SEENC
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Le contexte d’'utilisation®

Cartographie des Observation Océanographie Imagerie détaillée

fonds guantifiée de la physique des fonds (sonars)

L
eSondeurs multifaisceaux colonne d’eau eCourantometres *Sonar latéral a haute
cartographiques eEstimation d’abondance et acoustiques résolution
emesure du relief et de la la caractérisation des cibles *SAS

réflectivité »Sondeurs calibrés
(EK80/ME70/..)

* lllustrations pour les sonars, hors autres équipements vidéo ou acoustiques : sismique, communications, ...

!
Z FLOTTE
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Convergence pour difféerents equipements et
differentes plateformes

. Des campagnes de plus en plus pluri-disciplinaires qui veulent mettre en ceuvre beaucoup de
systémes en méme temps (sonars, vidéos, ....)

. Les équipements s’universalisent :
. Les SMF de cartographie des fonds ont maintenant tous une option colonne d’eau (Kongsberg, Reson, Norbit)
. Le Sondeur MultiFaisceaux Halieutique ME70 a une option bathymétrique sur Thalassa et sur 'Europe
. Le sondeur monofaisceau EK80 a maintenant une version ADCP en cours d’évaluation a NSE

. Les équipements se multiplient : Les engins sous-marins et les futurs drones de surface intégrent les mémes
types de sonars que les navires classiques.

=> Déluge de données sur la flotte océanographique
=> Besoin capacité de traitement inter-capteurs.

2 besoins : le volume et l'inter-disciplinarité.
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Prospective logiciels de traitements

«  Historique : modele avec un logiciel pour une thématique

Un type d’équipement, un format de données (Ex : Caraibes ou MOVIES+)
Hétérogenéité technique (c++, matlab, java, python)

=> Modele obsoléte.

* Nos solutions :
. Le partage et la standardisation
. La gestion des volumes et 'automatisation

FLOT
EEEEEEEEEEEEEEE
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Notre modele de développement

o Partage
. Découpage en modules de traitement partagés entre les logiciels (python/cpp)
. Standardisation des interfaces

— Ouverture vers et depuis d’autres logiciels, instituts, partenaires,

— Interopérabilité, facilite I'automatisation et les traitements multicapteurs
. Ouverture vers une communauté

— Standardisation des traitements/publication et validation communautaire

— Modele de diffusion open source
. Passage ou accessibilité des traitements en python

— Simple et connu par de nombreux scientifiques.

— Favorise les contributions extérieures

. Automatisation/Volume

" Des logiciels massifs pour les traitements récurrents, ou opérationnels
" Des chaines de modules assemblées pour les traitements automatisés et massifs
. Python : Langage du Machine Learning et du big data,

= Chantier en cours qui détermine nos activités pour les années a venir.
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Focus format Sonar-netcdf

https://github.com/ices-publications/SONAR-netCDF4

. Développement dans le cadre du WGFAST du CIEM pour des applications halieutiques avec les sondeurs colonnes d’eau
impliguant instituts IMR, Ifremer, NOAA et constructeurs (Kongsberg, Furuno, Ixblue)
. Contenu du format :
. Archivage des données brutes et calculées des sondeurs avec toutes les informations nécessaires pour les traitements
. Archivage des données sur une grille réguliere structuré pour des traitements avancés de Machine Learning.
. Extension a d’autres systemes sonars et d’autres communautés :
. ADCP (En cours)
. Sondeurs multifaisceaux cartographie des fonds (En cours, nom de code XSF)
. Les logiciels Globe (XSF), Sonarscope et Movies en cours d’adaptation
. Exemple pratique :
. Depuis Movies conversion, d’agrégation et dans Globe affichage des données EK80 et capacité d’analyse corrélée avec les

données bathymétriques.
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Focus Biggle
 Qu’est ce que c’est : Le futur d’Adelie

« Etat actuel
* Instance biigle.ifremer.fr disponible sur I'extranet
» Les outils de Machine Learning sont en cours d’évaluation

« Et demain : Projet ANR/DFG Tiamat
» Développement Machine Learning
»  Outils d’exploration visuelle (SIG)

» Les forces de Biigle: interface web - travail collaboratif - automatisation des
traitements — partage et standardisation des annotations.

« OCEANOGRAPHIQUE
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Focus GLOBE

« Des modules de traitements indépendants en Python
= En 2020 : portage de I'ensemble des traitements DTM (EMODnet)

& Globe 1.16.19 - C/dev/globe-workspaces/mares = o % & Globe 1.16.19 - C/dev/globe-workspaces/EMODnet o ®
File Edit Tools Window Help File Edit Tools Window Help
"MELIr L ClEE-l LX)
Project Explo..| & Layer List. ~ O | @ Geographic View # PyToolbox © =0 Project Explarer| £ Layer List 1 = O @ Geographic View, # PyToolbox| # Upgrade DTM format| # Merge simple & =a
1. A
Merge with slope -~ -~ = : *F:\\01_format_dtm\\merged_simpla.dtm.nc",
= Geometri Transation |n‘[erpo|a‘[e over adtm E® sogromd :
5] @ Background Techsas fle o csu convertes 1% Shape
SBE21 Nmea file to csv com 1% ws
v convert . ~ (] Data
Export mbg/ni to shapefile Qverview (W] ¥ 1.32_200002011040_MARION dtm
Export mbg/xsf to dim [m] % 1_16_8200111182_SEADOME.dtm
v Dtm/Smoothing Interpolation functions for heightmaps developed within the EMODnet [m] 3 116_9200061155_HERALIS west.dtm

Kernel smoathing

=

1.32.200002011040_ MARION.dtm.nc “oo £4.003333481 57242,

© EMODnet Bathymetry (High Resolution Seabed Mapping) project. TR
Upgrade DTM fermat (=] 3 1_16 9200061155 HERALIS west.dim.nc -
Update bounding box This toolbox Implements a set of Radial Basis Functions (RBF) interpolants on W] % merged simpledimnc , paeansorEn
Convert emo to dtm overwritems trme

Convert xyz to dim elevation data

Export dtm to ema

] Properties !3 Parameters view

rt process...

Property Values - \dev\miniconda\condabin\conda.bat Envi base
Expart dtm i el o coronis- : - . .
Dordm oz The algorithm used here is a fork of https:/github.com/coronis Loaded Loaded 1p globe\ feature_pyat\rootfiles\pyat\pyat\spp\emodnetimesge_sinple_spp.5y
e ) ) ) . . ; . Araumenta: C:\dev\globe-workapaces\BHODReT) . ache \PyTorboxERplarer\mer e ainpie, app ATgumenta.acn
Rasat call computing/heightmap interpolation done for integration purpose in Globe and File FAD1 format_dtmi1_16_820( 7 ? " ! ! v oA
L] Properties | 3 Parameters.. | = O ot e . File size 188 M8
“ pyat project North Latiude  44.083333°
Property Values Modify existing cdi West Longitude 575 IPT_ID = 1617030338027
Group Name Data Merge simple X ) . Souh atode. | 812337 \ F3\01_fommat_dum\l_16_6200111162_SEADOME. dtm.
Merge il If you want to use interpolation as a fill hole method, consider to set the missing Eo Loraids a8
ast Langitude 3
oL = value flag Projection +proj=longlat +ellps-WGSE set to 0.0010416666666668667 (1/ of an ar
Heighmap interpolation X spatial resolution 375" (1,0416667208938169€ .
Linear transform ¥ spatial resolutian 375" (1,0416667209938169€
Create default layers - Size 3008 %2736
Split by cdi Maximum valve 1059
oty eheck = B I v Process dim laysr slevation max
< > ORun- < > < N
- (<]
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Focus GLOBE

 Traitements de la colonne d’eau : nouvelles
fonctionnalités et nouveaux formats...

* Le XSF : rejeu de la colonne d’eau en quelques clics et
analyse rapide a l'aide de la vue « flatten »

*  Nouveaux formats « minimalistes » : CSV ou NetCDF : =
afficher simplement des données issues de d’autres —

»»»»»

logiciels (SonarScope / Movies) e T E. m. momm om e e ommm s o

00012001, AUTRES

© SWINGS_02/CNRS/ISBlue/ANR

* Nouvel outil de pointage : mieux cibler les zones d’intéréts
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Focus GLOBE

. , @ Tide computing o x
Traitement de la marée (en cours)

Compute tide

Récupération des données marégraphes
Outils de prédiction (Python!)

Get tide from tide gauge observations.

Edition et visualisation

Date 20/02/2019 % | [03:02:32[5] 10 21/02/20192]] [1047:2252] Ointerval (min) 10 3

Compute

QUISTREHAM from 2019-02-20T08:02:32.2367 to 2019-02-21T09:47:22.236Z

< Back Next > Cancel

.
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Questions ?

https://www.flotteoceanographigue.fr/Nos-moyens/Logiciels-de-la-flotte
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